
Cleaning Robot 
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บร�ษัท ลาโบตรอน เมดิคอล จำกัด 56/39 ซอย รามอินทรา 34
แยก 21 แขวงท�าแร�ง เขตบางเขน กรุงเทพมหานคร 10230

Intelligent Cleaning:

Multimodal Interaction:Easy Maintenance:
 

 
 
. 
 

Dimension ขนาด 500 X 504 X 629 มม.

Weight 40 กิโลกรัม

Sensor Configuration Lidar 2 มิติ  เรดาร�หลบเล่ียงสิ�งกีดขวาง 2 มิติ  Lidar แบบเส�นตรงอัลตร�าโซนิก และระบบป�องการการตก

Navigation System ใช�ระบบการนำทางชนิด มัลติเซนเซอร� 3 มิติ ระบบว�ทัศน� ระบบ IMU และ ระบบวัดระยะทาง

Obstacle avoidance  ระบบหลบหลีกสิ�งกีดขวาง ใช� เลเซอร�ชนิดมัลติเซนเซอร� 3 มิติ เลเซอร� 2 มิติ กล�องสีคุณภาพสูง

 ระบบ line Lidar อัลตร�าโซนิกและ เซ็นเซอร�ป�องกันการตก

Driving Speed สามารถปรับความเร็วได�ในช�วง 0.2 – 0.8 เมตร / ว�นาที 

Clean Water Capacity ความจ�น้ำสะอาด 10 ลิตร 

Sewage Capacity ความจ�น้ำเสีย 10 ลิตร

Rolling brush pressure 20-80 N

Working Mode การทำความสะอาดตามกำหนดเวลาการทำความสะอาดแบบด�วน และการต้ังค�าแบบเฉพาะ 

Single operation area เช็ดถูพ�น้ 2500 ตารางเมตร / ดันฝุ�น 5000 ตารางเมตร

Battery Lithium ion phosphate 24V 42Ah (ชนิดถอดเปล่ียนได�) ใช�เวลา 3 ช่ัวโมงในการประจ�ไฟฟ�าจนเต็ม ใช�งานได� 5-12 ช่ัวโมง

Display screen 7 นิ�ว 

Network Communication 4G / wifi

Control system Mobile application / airborne software 


























หุ�นยนต� LaboBot YGC2 มีการ
ปรับปรุงและพัฒนามาอย�างต�อเนื่อง
เพ�่อให�เหมาะสมกับการใช�งานในสถาน
การณ�ที่หลากหลายแตกต�างกัน

การทำความสะอาดอัจฉร�ยะ ที่รวมการทำ
ความสะอาดพ�้น ดูดและดันฝุ�นและสิ�งสกปรก
รวมทั้งเลือดและสารคัดหลั่งได� มีระบบซัก-ล�าง
ผ�าที่ใช�ทำความสะอาดอัตโนมัติ และสามารถ
ชาร�จไฟฟ�าอัตโนมัติได�ตลอด 24 ชั่วโมง 

หุ�นยนต� LaboBot YGC2 มีการควบคุม
การทำงานได�หลายรูปแบบ เช�น เสียง
Application และ ร�โมทคอนโทรล ทำให�
สามารถดำเนินการการติดตั้งและใช�งาน
ได�อย�างรวดเร็ว ง�ายและสะดวก

Online evolution:

การบำรุงรักษาทำได�ง�าย อ�ปกรณ�
เช�น แปรงลูกกลิ�ง ถังน้ำสะอาด
ถังระบายน้ำทิ�ง ออกแบบให�ถอดง�าย
ทำให�การใช�งานและบำรุงรักษาง�ายข�้น

System
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